
Mech. tuhého t ělesa
• Tuhé t ěleso:

• Ideální t ěleso, jehož tvar ani objem 
se ú činkem libovoln ě velkých sil 
nemění

• Poloha tuhého t ělesa:

• Stabilní

• Labilní

• Volná



Mech. tuhého t ělesa
• Pohyb tuhého t ělesa je složen z 

pohybu:

• Otá čivého

• Posuvného



Mech. tuhého t ělesa
• Moment síly vzhledem k ose otá čení

• Směr momentu síly ur číme podle 
pravidla pravé ruky:

• Položíme-li pravou ruku dlaní na 
t ěleso tak, aby prsty ukazovaly sm ěr 
otá čení, pak vzty čený palec ukazuje 
směr momentu síly
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Mech. tuhého t ělesa



Mech. tuhého t ělesa
• Moment síly je veli čina vektorová, 

jednotka je mN ⋅



Mech. tuhého t ělesa
• Momentová v ěta

• Otá čivý ú činek sil p ůsobících na 
tuhé t ěleso se ruší, je-li vektorový 
sou čet moment ů všech sil vzhledem k 
dané ose nulový, tedy
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Mech. tuhého t ělesa
• Dvojice sil
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Mech. tuhého t ělesa
• Rozklad sil



Mech. tuhého t ělesa
• Rozklad sil



Mech. tuhého t ělesa
• Těžišt ě

• Těžišt ě tuhého t ělesa je p ůsobišt ě

tíhové síly p ůsobící na t ěleso v 
homogenním tíhovém poli



Mech. tuhého t ělesa
• Jednoduché stroje

• Páka

• Kladka - pevná, volná

• Naklon ěná rovina
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Mech. tuhého t ělesa
• Kinetická energie tuhého t ělesa

• Posuvný pohyb



Mech. tuhého t ělesa
• Rota ční pohyb



Mech. tuhého t ělesa
• Kinetická energie tuhého t ělesa

• Rota ční pohyb

• Celková kinetická energie



Mech. tuhého t ělesa
• Moment setrva čnosti t ělesa vzhledem 

k ose otá čení

• Steinerova v ěta


